
摄像机标定技术是从二维图像中获得三维信息这一过程的关键步骤，也是计算机视觉技术的

第一步，在机器视觉、虚拟现实等计算机图像应用领域有着广泛的应用。 计算机标定方法可以分

为自标标定法方法、基于主动视觉的标定方法和传统标定方法 。自标定方法不需要标定物，仅通

过运动摄像机所拍摄的标定图片中匹配点的关系来进行标定；基于主动视觉的标定方法需要预知

摄像机的详细运动信息，这需要昂贵的设备对摄像机的运动轨迹进行记录，试验成本较高；传统

标定方法是使用最为普遍的标定方法，利用一个形状尺寸已知的物体作为标定物，用摄像机拍摄

若干幅标定物的图片，通过计算2D图像点与3D空间点之间的关系来完成标定，通过对标定物的合

理设计就可以得到高精度的结果。

XCaliper机器视觉标定软件二次开发包，包含标准的动态链接库、例子程序和帮助文档,适合

客户自行开发高精度视觉测量系统和单/双目三维逆向测量系统：

NO.5301实物图

CALI系列机器视觉标定板

CALI VISION CALIBRATION JIG PLATE
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※尺寸说明（mm）：51XX系列为32*32，52XX系列为40*40，53XX系列为50*50。
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